SOLUCIONES EN AUTOMATIZACION INDUSTRIAL

Hacemos accesible.la vision de la maquina
Maquina 2D y 3D personalizable y facilmente configurada
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Las soluciones de vision artificial hacen gue sus procesos de

fabricacion sean mas eficientés y competitivos.
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Permite crear soluciones nuevas y adaptables
para aplicaciones de automatizacion para control
de calidad, posicionamiento, guia de robot o
seguimiento y rastreo.

ORIENTACION

DEL ROBOT

3D Belt Pick

Para  ubicar productos en una cinta
transportadora con la camara de vision 3D TriSpec-
tor 1000.

o5 PLoc 2D

1 Sisterna de visién para localizacion de piezas 2D

E CONTROL

DE CALIDAD

Pinspector 2D

Sistema de control de calidad 2D para inspeccion de
pines sin contacto, verificando la presencia y posicion de
los pines.

Inspeccion y clasificacion de colores

Inspeccion y clasificacién de objetos empaquetados
primarios o secundarios por color y tamafio.

Inspeccion de presencia

Inspeccion  de presencia
sensores de vision 2D.

automatizada mediante

e Comprobador de etiquetas
III‘IJI‘%\\ Sisterna de control de calidad 2D disefiado para diversas

inspecciones de etiguetas, con un enfoque principal en
el reconocimiento éptico de caracteres.

SICK AppSpace brinda asistencia con una variedad
de dispositivos y tecnologias, como visién 2D,
vision 3D, LiDAR, RFID o productos de integracion.

Siguenos. € @ © & gurego.net | SOLICITA TU DEMO 800 890 5340 |

Soluciones listas para usar que pueden configurarse
facilmente sin un experto en visién o programacién, o pueden
ser modificadas para resolver su aplicacién particular.

Las soluciones, impulsadas por SICK AppSpace, lo ayudan a dar
un paso significativo hacia el futuro y la Industria 4.0.

)SICIONAMIENTO

Posicionamiento de Dolly

o0, Deteccién precisa de plataformas rodantes para el posiciona-
miento preciso de los AGV durante el proceso de recogida con
una camara de instantaneas 3D.

AN Posicionamiento de Tarimas

e/ Deteccion precisa de tarimas con una camara instantanea 3D.

InspectorP Rack de posicionamiento fino

Solucién de posicionamiento fino para estanterias de una o dos
profundidades de transelevadores u otros sistemas de
almacenamiento y recuperacion automatizados.

@
a

Ecosistema para todas las 5
tecnologias de sensores, incluida,
entre otras, la vision artificial.

Beneficios de
SICK AppSpace.

Marco de ingenieria para
disefiar y operar aplicaciones
de sensores.

Eco-sistema abierto con la
mejor pila de software de su
clase.

Permite a cualquiera mejorar 6
facilmente las soluciones existentes

o crear nuevas adaptadas a

necesidades especificas.
2sible para usuarios que no son
1adores a tr de

suario de SensorApp
VI nUL|£ ado de aplicaciones graficas.

>N varios
dispositivos programables

Introduccion sin riesgos gracias
a licencia de prueba gratuita de
90 dias

Permite concentrarse en la solucion
de aplicaciones mientras SICK
mantiene el ciclo de vida del
hardware y la API.
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SOLUCIONES EN AUTOMATIZACION INDUSTRIAL

3D Belt Pick

Trabajar con vision 3D en sus proyectos
de guia robdtica aumenta tanto la
= confiabilidad de su proceso de picking
como la calidad de los productos mani-
pulados. Para cada producto detecta-
do, la camara informa la ubicacién, la
altura y la  orientacion  al
controlador del robot. A peticién, el
script SensorApp se puede abrir y
personalizar
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ORIENTACION
DEL ROBOT

Localiza piezas de forma rapida y
e fiable. La carcasa del sistema de senso-
res tiene una clasificacion de envolvente
de IP65. El PLOC2D se conecta directa-
g mente al control del robot o al PLC y
esta listo para usarse inmediatamente.
La interfaz intuitiva hombre-maquina
estd disefiada para garantizar que el
PLOC2D sea facil de configurar y mante-
ner en entornos de produccion.

BEI'IEfiCiOS EEEEE—————

@ Se evitan colisiones y dafios al producto La tecnologia 3D
permite una deteccion confiable y un manejo cuidadoso
segun la forma real de cada producto.

@ Cambio rapido a nuevos trabajos por lotes de productos sin
aprendizaje, la deteccion basada en la altura permite cambiar
el disefio del producto.

@ Maneja escenarios de contraste variable y pobre.

Aplicaciones 1

@ Recoleccion de cinta robdtica en envases secundarios: localiza-
cion 3D de alimentos, también como productos farmacéuticos y cosmé-
ticos en cintas transportadoras de lineas de envasado.

@ Recoleccion con cinta robdtica en envases secundarios: localizacion 3D de
pescado, carne, y productos avicolas en cintas transportadoras de la linea
de produccion.

Beneficios

® Sistema de sensores esta listo para la medicidon cuando se
desembala.

@ La configuracion y el funcionamiento sencillos no requieren la
experiencia de un especialista en vision artificial.

@ E| potente aprendizaje y la alta precisién garantizan un funcio-
namiento fiable.

® |ntegracion sencilla con la mayoria de las marcas de robots y
PLC.

@ Picking robotizado con cinta: localizacién de mercancias en cintas
transportadoras, atencion al taller de prensas, aplicaciones

de final de linea.

@ Robot de embalaje: localizacion de mercancias en cintas transportadoras
para aplicaciones de final de linea

@ Remachado y atornillado automatizados por robot: localizacion de la
posicion de los agujeros en cualquier tarea de remachado
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SOLUCIONES EN AUTOMATIZACION INDUSTRIAL

Pinspector2D

El sistema detecta y clasifica manchas de acuerdo con
parametros preestablecidos, lee y verifica cédigos 1D y 2D,
proporciona funciones OCR, OCV y mide dimensiones.

La especializacion en la inspeccién de clavijas 2D con la
combinacion de inspecciones adicionales lo hace ideal para las
aplicaciones exigentes.

Beneficios messsssssss
® Multifuncional combinacion de varias
inspecciones

mediante la

@ Multiples programas y cambio de trabajo

® Inspecciones adicionales: coincidencia de patrones, medicion
de borde a borde, contador de pixeles, inspeccion de
manchas, localizador de formas, lectura y verificacion de
codigos 1D y 2D

Aplicaciones ms———

@ Inspeccion de las clavijas de los conectores: inspeccion de la calidad de las
clavijas en los conectores de las unidades de control electrénico del
automavil o inspeccion de la calidad de las clavijas durante el proceso de
fabricacién de los sensores.

Control de calidad del proceso de ajuste a presion: inspeccién de calidad
@ de los pasadores antes y después del proceso de ajuste a presion durante
la fabricacion de PCB.

=}
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CONTROL
DE CALIDAD

Inspeccion y clasificacion de colores

Utiliza para contar objetos con diferentes tamarios y colores, asi
como para detectar el color o las gradaciones de color de los
objetos y, por lo tanto, clasificarlos como “buenos /
desarrollados” o “malos / quemados”. Ademas, los objetos con
anomalias (como el tamario o el color incorrectos) se pueden
clasificar o se puede detectar la integridad y la integridad del
embalaje secundario

@ Inspeccién por tamafio y color.

@ Los trabajos se pueden cargar de forma descentralizada.

@ Muy adecuado para uso industrial gracias a dispositivos
resistentes con una larga vida Util y disponibilidad.

Aplicaciones msss———

@ Inspeccion de color / gradacion de color: deteccion de color o grada-
cion de color de los productos para decidir entre "bueno” y "malo”

@ Inspeccion de piezas en unidades empaquetadas: recuento de piezas de
diferentes colores y tamafios en unidades empaquetadas y clasificacion
de unidades incorrectas.

@ Inspeccion del proceso de la refineria de cobre: monitoreo del color de
la llama durante el proceso de refinacion en la produccion de cobre
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SOLUCIONES EN AUTOMATIZACIGON INDUSTRIAL

Inspeccion de presencia

Se utiliza para garantizar que las
cualidades deseadas estén presentes y
los elementos no deseados no estén
presentes. La inspeccién se resuelve
configurando  una  seleccion de
herramientas para el anélisis de
imagenes mediante una interfaz grafica
de usuario en un navegador web. La
| compatibilidad con el complemento de
herramientas ofrece posibilidades de
personalizacion excepcionales

Beneficios messseeeeeeeeesessssss

@ Inspeccidon automatizada para mejorar el rendimiento y la tasa
de produccién.

@ Inspeccién confiable para reducir el desperdicio y evitar el
tiempo de inactividad de la produccion.

@ Libere al personal para tareas mas satisfactorias eliminando las
tareas aburridas, peligrosas o sucias.

@ Satisfaccion del cliente entregando productos de calidad

Aplicaciones mss——

@ Verificacion del ensamblaje: inspeccione el ensamblaje para verificar |a
correcta fabricacion y presencia de componentes.

@ Verificacion del contenido de la caja: inspeccion de cajas u otros
contenedores para verificar que los articulos esperados, y solo esos, estén
presentes.

@ Control de calidad en linea: inspeccion de presencia de detalles fabricados
para asegurar que se den las cualidades deseadas y / o que no estén
presentes elementos no deseados.

UNETE A LA
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CONTROL
DE CALIDAD

Comprobador de etiquetas

El sistema mejora la productividad al
. realizar multiples inspecciones
¥ simultaneamente y asegura resultados
fde alta calidad. Gracias a las
herramientas avanzadas, no se limita a
leer y verificar textos impresos, coédigos
de barras y codigos 2D, sino que
también verifica la correcta posicién de
la etiqueta, presencia de pictogramas y
calidad de impresion.

@ Diseno oOptico flexible e iluminacion de alta potencia, capaz de
adaptarse a casi cualquier aplicacion.

@ Inspecciones adicionales: coincidencia de patrones, medicién
de borde a borde, contador de pixeles, inspeccion de
manchas, localizador de formas, control de calidad de
impresion.

@ Multifuncional al combinar varias inspecciones de etiquetas.

Aplicaciones )

@ Comprobacion de la marca del producto: comprobacién de la calidad de
las marcas del producto impresas con laser en las luces del automovil.

@ Inspeccidn de envases farmacéuticos: lectura del nimero de LOTE, Data
Matrix y pharma.

@ Inspeccidn de calidad de las etiquetas en las botellas: inspeccion completa
de las etiquetas aplicadas a las botellas, incluida la lectura de la fecha de
vencimiento y la verificacion de la posicion de la etiqueta
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SOLUCIONES EN AUTOMATIZACIGN INDUSTRIAL

Posicionamiento de Dolly
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POSICIONAMIENTO

Posicionamiento de Tarimas

Posicionamiento preciso del sistema

g1 AGV requiere la identificacidon exacta
del lugar y la posicion relativos de la
plataforma rodante. Dolly Positioning
SensorApp proporciona los datos
necesarios para este proposito.
Los valores medidos necesarios para
recoger automaticamente la
plataforma se procesan previamente y
se evallan en el sensor, luego se
transmiten al control del sistema de
vehiculo guiado automatico

® Aumenta la eficiencia de los sistemas de vehiculos guiados
automatizados en logistica.

@® Determinacién de posicién automatizada y confiable para casi
cualguier dolly.

® Tiempos de proceso cortos para la recogida con plataforma
rodante.

Aplicaciones _——

@® Recogida de carros y contenedores para ser transportados por un
AGV

El almacenamiento y retirada de cargas
mediante carretillas industriales requie-
re la deteccion precisa de espacios de
almacenaje y palet, especialmente a
grandes alturas.

Los valores medidos necesarios para
recoger la paleta se procesan
previamente y se evallan en el sensor,
luego se transmiten al control de la
carretilla elevadora tripulada
automatizada.

Beneficios mmesseeeeeesses

® Deteccion automatizada de las bolsas de tarimas de casi
cualquier tipo de tarima.

@ Tiempos de proceso cortos para la recogida de tarimas.

® Incrementa la eficiencia de las carretillas industriales en
logistica.

@ Facil integracion en carretillas industriales

Aplicaciones e ——|

@ Recogida y transporte de palets cargados mediante carretilla
elevadora autdnoma.
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SOLUCIONES EN AUTOMATIZACION INDUSTRIAL

- InspectorP Rack de posicionamiento fino

Sensor de vision flexible y facil de usar
J que guia el posicionamiento preciso de
- transelevadores u otros sistemas de
almacenamiento  y  recuperacion
» automatizados en X e Y.
El amplio rango de medicion permite el
uso de estanterias de doble
profundidad con el mismo sensor tanto
para distancias cercanas como lejanas.

i
L I ] |
L N

Beneficios

@ Ahorro de espacio en el rack para maximizar la capacidad de
almacenamiento con un posicionamiento de alta precision.

@ Manejar rango cercano y lejano en estanterias de doble
profundidad con un solo sensor.

@ Supervision de imagenes y registro de lugares de dificil acceso

Aplicaciones =

@ Posicionamiento preciso del transelevador: posicionamiento
preciso de la unidad de conduccion y elevacion en transelevado-
res (u otros ASRS) en almacenes de gran altura.

UNETE A LA
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Las soluciones de vision artificial
son ideales para tareas de medicion
e inspeccion automatizadas.

Vision artifical 2D

Optimice su productividad con soluciones de
vision artificial 2D para inspeccion de calidad,
posicionamiento preciso, mediciones precisas e
identificacion.

Vision artifical 3D

Lleve sus soluciones de automatizacion a una
nueva dimension con mayor flexibilidad y
confiabilidad, la vision 3D permite la deteccion
confiable de objetos, control de forma real,
dimensionamiento preciso y posicionamiento
preciso de los articulos,

g ude
a abordar los desafios de

mafiana en la automatizacion de robots.

)5 Y el

Sistemas de vision
artificial escalables
Nuestras maquinas de integracion de sensores

(SIM) estan abriendo nuevas posibilidades para
resolver aplicaciones.
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