


El MiR1350 cumple con los más altos estándares 
de robots disponibles, lo que lo hace superior a

otros AMR en el mercado.

Con una mayor capacidad para soportar 
partículas de polvo y fluidos, además de 
cumplir con los más altos estándares de 

seguridad del mercado

El MiR250 es un AMR más flexible 
que puede funcionar las 24 horas 
del día y es increíblemente fácil
 de configurar para mejorar 

la productividad.

Mir250 Mir600

Pinza robotica 
flexible 

Pinza electrica 
versatil para 
paletizado

Acabado de 
superficies de 
forma rapida y 
automatizada

Pinza robotica 
flexible para 
uso alimentario

Pinza 
electromagnetica 
colaborativa

Atornillador 
automatico
multifuncional

Pinza de 
vacio electrica 

Pinza flexible 
de 3 dedos

Mir1350



Las aplicaciones típicas son
 la paletización la manipulación 
en los sectores del embalaje, 
el metal, el vidrio y la madera.

Agarre y desplazamiento 
de piezas de trabajo pequeñas 
y medianas con una fuerza flexible 
y operaciones colaborativas 

Solución de robot guiado 
por visión
Combina 3D-Vision con 
aprendizaje automático
Aumenta la flexibilidad
 y la eficiencia de fabricación

Unidad de agarre 
personalizada adecuada 
para robots colaborativos

Sistema sensor flexible 
y de uso sencillo para 
la localización de piezas

Datos 2D y 3D de la mayor
 precisión con alta densidad
 de píxeles para una detección
 detallada y fiable del entorno

Sistemas de guía de robots
PLR

Solución de agarre adecuada 
para objetos delicados y 
ligeros con geometrías y/o 
superficies irregulares

Eyector de vacío basado en 
tecnología COAX® patentada 
con controles integrados.

vacuum gripper – KVG120C piSOFTGRIP piCOBOT




