SERIE DOOSAN ROBOTICS

Los robots colaborativos de DOOSAN son capaces de proporcionar mas confiabilidad y repetir el mismo movimiento
varias veces con exactamente la misma destreza. Esta tecnologia y confiabilidad comprobadas abren un mundo de
posibilidades para automatizar operaciones de ensamblaje completas en cualquier industria,
como la automotriz, el empaque, la distribucion, la metalurgia y muchas mas.

Para aplicaciones de acabado
automatizadas, incluido el lijado y pulido

+dGUREGO

SENSOR DE 6 EJES

La sensibilidad de colision mas alta de la industria,
con seis sensores de forgue de alta tecnologia

mediante la aplicacion de un mecanismo
contrapeso, el hardware liviano reduce el impacto
para mejorar la seguridad de 1os robots
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APLICACION COMPLETA DE PALETIZADO

‘ﬁjﬁf DOOSAN SERIE H

25 Kg carga makx. \

&) Grip VGP20
“=" 20 kg carga max.
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i — “ Elevador 100kg
- e e carga max.
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iExperimente la abrumadora
carga util capaz de manejar
facilmente objetos pesados
de hasta 295 kg!
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Doosan Serie H 2515
carga max. hasta 25 kg

La sensibilidad de colision
mas alta de la industria,

con seis sensores de
torque de alta tecnologia,
articulaciones multiples
de seis ejes,

LIFT 100 (Onrobot)
Elevador robético de
largo recorrido y carga
util elevada que aporta un
séptimo eje versatil
a los brazos robdéticos de
seis ejes tradicionales
y colaborativos.
elevada con una
desviacion minima que
garantiza un posicionamiento
preciso de las cajas,
incluso a altas velocidades.

Grip VGP20 (Onrobot)
Potente pinza
por vacio electrica
carga maxima hasta 20 kg
ahorra hasta un 90% en
comparacion con las
pinzas neumaticas
Capaz de levantar una
amplia variedad de objetos
, Incluidos aquellos con
formas irregulares y
superficies porosas.

1500 mm AICANCE
+0,1 mm Repetibilidad




Excelencia mas alla de la imaginacion

Su gran socio, Doosan Robotics. o i}
Conoce nuestros robots colaborativos. Experimenta su delicado y exquisito desempeno
con un solo toque

H-SERIES es el cobot mas potente del mercado
La excelente carga util de 25 kg y el sensor de
par de 6 ejes son capaces de realizar
un trabajo preciso y seguro

iM-SERIES es el cobot premium de la mas alta
calidad! 6 sensores de torque de alta tecnologia
brindan la maxima destreza para tareas altamente
sofisticadas y garantizan la maxima seguridad
con la mas alta sensibilidad a las colisiones

iLa SERIE A puede ir a cualquier parte!
Con su velocidad superior y rentabilidad,
A-SERIES promete una solucidon simple y una
satisfaccion para quienes dudan en adquirir
un cobot.

Q

B
10 =~ € |

Carga Max. 4

Q

kG|
20

Carga Max.

H2017

e,

¥

15kg +0, - 1500 mm +0,17 mm

25

Carga Max.
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Repetibilidad Carga 0til egar Repetibilidad arga uti Liegar Repetibilidad

Aplicaciones Principales
Machine Tending - Pick and Place - Packaging - Inspection - Air Blowing - Gluing and Bonding - Polishing and Deburring - Assembly



MOBILE INDUSTRIAL ROBOTS

El transporte interno y la manipulacion de los materiales
desempenan un papel fundamental en el éxito de la logistica.
Los robots moviles autonomos (AMRs) de MiR optimizan con fluidez estos flujos de trabajo

Pallet Lift 600

El médulo superior MiR Pallet Lift 600 garantiza una manipulacion
y un transporte estables de palés de 40" x 48", estanterias y
mucho mas. Permite que el MiR600 levante palés de forma

autonoma desde el MiR Pallet Rack y baje el palé para un
transporte estable de cargas utiles totales de hasta 600 kg.

MiR250

24 hrs concambio

Shelf Ca rrier 250 rapido de bateria

Velocidad Max. ¢ =
2miseq gl I~ g

Superficie
89x58 cm |

MiR100

10 hrs de trabajo
continuo

Velocidad Max.
1.5 m/seg

Superficie
89 58 cm

El MiR Shelf Carrier es un dispositivo =
de anclaje que permite bloquear estantes,
carros u otras aplicaciones y moverlos.

Flujo de trabajo de MIR

Los AMRs de MiR son aptos para distintos flujos de trabajo de fabricantes pequenos

y de tamano medio y grandescentros de fabricacion y distribucion.
Los robots MiR ayudan a optimizar su logistica interna y asumen las tareas monotonas

y largas liberando a los empleados para que puedan centrarse
en el trabajo de mayor valor.

Aumente la eficiencia
de las tareas de transporte interno

Aumente la eficiencia de las tareas de transporte interno
con la solucion robotica movil patentada MiR250 Hook

) de carga util extendida. MiR Hook 250 es un modulo

MIR600 superior de robot moévil facil de usar y eficiente para la
. recogida y el remolque de carros totalmente automatizados

Eﬂhnrﬁn%%trabajg en entornos de produccion, logistica y atencion sanitaria.

Velocidad Max.

2 m/seg

Superficie

135x92 cm

MiR1350

10 hrs de trabajo
continuo

A Velocidad Max.
- 1.5 m/seg

MiRShelf Lift

Superficie
89x58 cm

Con el médulo superior MiR Shelf Lift,
el MiR600 y el MiR1350 pueden conectarse
de forma autdbnoma a un carro, transportarlo

y entregarlo a donde lo necesite.
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MOBILE INDUSTRIAL ROBOTS

( «1 VELOCIDAD MAX

Hacia delante 1.5m/s
Hacia atras 0.3m/s

Robot movil colaborativo para tareas
de transporte dentro de la industria
y logistica.

MIRHook

Recoge y descarga los carros
1 de forma auténoma, ideal
para una gran variedad de
trabajos de remolque.
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Sensor Intelligencae.

Escaners Laser SICK Safety
Detectan intrusion en zonas

cercanas al robot estatico o
en movimiento.

MIRCharge

Una solucion de carga

totalmente automatica.
3ATERIA MIR se desplaza y se conecta

4\4 40 Ah a la estacion de carga.

- MiRFleet

Administracion de flota para la

g Optimizacion de trafico de robots
Carga 0-80% en 2hrs pr’~ Hasta 100 robots
RENDIMIENTO COMUNICACION Enbebida en el robot y facil de usar

10hrs 0 20km Wi-Fi / Bluetooth / USB y Ethernet desde PC / tablet / Smartphone
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Accupick 2D

Fabricacion inteligente / Logi'stic inteligente

AccuPick 2D mejora significativamente el alcance de las
aplicaciones roboticas con un sistema de vision inteligente
basado en |A.

AccuPick 2D no solo les da a los robots 'ojos' que les
permiten ver, sino que también les proporciona un 'cerebro’
para comprender con una cognicion similar a la humana.
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En comparacion con los sistemas roboticos convencionales
guiados por vision basados en reglas,
AccuPick 2D ofrece las siguientes ventajas:

@ Reconoce objetos y patrones complejos
mediante el aprendizaje automatico
avanzado

Capacidades de deteccion superiores

@ Funciona a la perfeccion con mas de 20
marcas de robots y los principales PLC AccuPick 2D funciona perfectamente en circunstancias
desfavorables, como condiciones de iluminacion

@ ldentifica y localiza objetos sin deficientes o con imagenes de baja calidad.

necesidad de configurar el sistema

optico, lo que requiere mucho tiempo AccuPick 2D puede ver y ubicar faciimente objetos con los

que tradicionalmente ha sido dificil trabajar, incluidos

@/ GUI amigable para construir y cambiar elementos oscuros, altamente reflectantes y transparentes.

facilmente los flujos de trabajo

AccuPick 2D admite cualquier Genlcam compatible con

Se actualiza facilmente a nuestro 4
. ente a nue una camara 2D basada en PC.

galardonado AccuPick 3D

Genera un alto retorno de la inversion
(ROI)

Software facil de usar

Compatible con 16
marcas de robots

Se comunica con todos
los principales PLC

No se requiere archivo CAD
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SOLOMON

Representa la solucion de picking robotica completa y de vanguardia

Accupick 3D

Su compatibilidad de hardware de vision 3D variable, junto con su
algoritmo de software de vision integral basado en IA y su interfaz
de planificacion de movimiento de robot hacen de AccuPick3D.

Soluciones

Embalaje E-commerce Alimentos y bebidas
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Logistica

Seleccion de contenedores de forma inteligente
Rapido, Preciso e Inteligente

1- Escaneo

2- Computadora
3- Brazo Robdtico
4- Objetos

5-Objetos separados
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La clave para crear robots guiados
con vision 3D inteligente

Solmotion aprovecha las tecnologias avanzadas de 3D y
Al para identificar automaticamente un objeto, su
orientacion y posicion. calcula y guia rapidamente a un
robot hacia la ruta correcta para completar una tarea
requerida.

&% Aplicaciones
&%
* Sellado
- Montaje

* Inspeccion
» Clasificacion

#P} Mejora la flexibilidad
@=e® de produccion.

& Tiempo de cambio
@ mas corto.

Reduccion de costos. (
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Defectos e inspecciones de
patrones con Inteligencia Artificial

Solvision utiliza tecnologias de aprendizaje profundo
de vanguardia oara resolver problemas comunes de
vision artificial, como la deteccion de caracteristicas,

defectos y patrones.
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. Lector optico de caracteres.
- Inspeccion de defectos.
- Robots guiados por vision.

* Coincidencia de patrones.
y categorizacion.

" Identificacion rapida de articulos.

" Reconociendo caracteristicas
y ubicacion. |
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Solscan,
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Permite el desarrollo rapido y
facil de aplicaciones 3D

Solscan ofrece una manera rapida y confiable de
desarrollar varias aplicaciones 3D, dando a los
integradores de sistemas, fabricantes de maquinas y
usuarioas finales industriales una herramienta perfecta
para personalizar facilmente las aplicaciones 3D.

0

Q Aplicaciones

.- Reconocimiento de objetos
y clasificacion

- Medicion

- Pick&Place
- Guia de robot 5
- Escaneo de objetos

- VR/AR 3D

oLOMON
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Aplicaciones colaborativas

A medida que los robots se vuelven mas faciles de comprar e implementar, los
EOAT se han convertido en un elemento vital par adaptar robots industriales

ligeros y colaborativos para una amplia gama de aplicaciones.
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PINZA PARALELA DE FACIL
UTILIZACION PARA ESPACIOS
ESTRECHOS Y CARGAS EXIGENTES

INCORPORA VISION EN
APLICACIONES ROBOTICAS

CON UNA AMPLIA GAMA DE
BRAZOS ROBOTICOS

ATORNILLADOR AUTOMATICO

MULTIFUNCIONAL CON
ALIMENTADOR DE TORNILLOS
CONFIGURACION PREDEFINIDA
| INTERCAMBIO RAPIDO DE UNA
&4 AMPLIA VARIEDAD DE TAMANOS
N—— Y LONGITUDES DE TORNILLOS

VISION25D

SISTEMA DE VISION COMPATIBLE g

EB\ GECKO SP1

NO REQUIERE CABLES,
ELECTRICIDAD , AIRE O
PROGRAMACION.

AGARRE DE OBJETOS PLANOS
LISOS O PERFORADOS

LIJADORA Y PULIDORA

ACABADO DE SUPERFICIES DE
FORMA RAPIDA, SENCILLA,
FLEXIBLE Y AUTOMATIZADA
PARA LUJAR, PULIY Y
ABRILLANTAR..

SIN NECESIDAD DE AIRE
COMPRIMIDO

RG2/RG6

PROPORCIONA INTELIGENCIA
IMPLEMENTACION RAPIDA,
PERSONALIZACION Y
PROGRAMACION SENCILLA

7

L e .
e
- — g

Aphcacmn de paletizado

———
TEw
i B '}

@

3FG15

PINZA DE VACIO ELECTRICA
FLEXIBLE Y AJUSTABLE NO
REQUIERE SUMINISTRO DE
AIRE OFRECE PRODUCTIVIDAD
RAPIDA Y ROI

PINZA MAGNETICA

RAPIDO Y LISTO PARA
USAR SIN SUMINISTRO
DE AIRE EXTERNO
MANIPULACION FIABLE
DE UAN AMPLIA GAMA
DE TAMANOS Y PESOS
DE PIEZAS

SOFT GRIPPER

PINZA ROBOTICA FLEXIBLE

DE CALIDAD ALIMENTARIA
MANEJO FACIL DE UNA

AMPLIA VARIEDAD DE FORMAS
IRREGULARES Y OBJETOS
DELICADOS CON UNA PINZA
MOLDEADA DE SILICON

3FG15

PINZA DE 3 DEDOS FLE}(IBLE
DE LARGO RECORRIDO

~ OPTIMIZA EL TORNEADO

CNN PARA PIEZAS DE
DIVERSOS TAMANOS

x.JLJJCAf A tliZdCIOIRU EstAaredS

MANTENIMIENTO DE
MAQUINARIA

APLICACIONES

9y

MANIPULACION DE ACABADO DE CALIDAD MONTAJE

MATERIALES

S

SUPERFICIES

2FGP20

PINZA ELECTRICA PARA
PALETIZADO Y COLOCACION DE
LAMINAS ANTIDESLIZANTES
MUY VERSATIL CON MAS
RECORRIDO Y BRAZOS
PERSONALIZABLES PARA
MANIPULAR CAJAS PESADAS

O ABIERTAS, OFRECE UNA
IMPLEMENTACION
PRECONFIGURADA SIN LA
COMPLEJIDAD Y LOS COSTES
DEL SUMINISTRO DE AIRE EXTERNO

LIFT 100

PINZA DE VACIO ELECTRICA
FLEXIBLE Y AJUSTABLE NO
REQUIERE SUMINISTRO DE
AIRE OFRECE PRODUCTIVIDAD

RAPIDA Y ROI
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