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Soluciones en Automatizacion

Aplicaciones Colaborativas: Sistemas de Agarre / Pinzas

@robot

Sensor de fuerza /
Torque Hexagonal

Sensores y cambiadores de herramientas

Cambiador rapido

A medida que los robots se vuelven mas faciles de comprar e implementar, los EOAT se han convertido en un
elemento vital para adaptar robots industriales ligeros y colaborativos para una amplia gama de aplicaciones.

Cambiador rapido doble

95% de mejor calidad en
las tareas de insercion y
montaje. Tareas de pulido
complejas  funcionen en
menos de un dia

Cambio en 5 segundos.
Reinstalacion rapida, sin atornillar,
mas tiempo de actividad.

Soporta una carga util de 20 kg
y ofrece un disefio compacto de
altura y peso reducidos.

Agarre doble, mas potencia
para el doble trabajo. Mejora la
productividad en un 50% o
mas.

Pinzas de brazos roboéticos

Pinza RG2 / RG6

Carga util 2 Kg / 6 Kg
Quick Charge 110 - 150 mm

Proporciona inteligencia, implementacién rapida, y
personalizacion y programacion sencillas.

7/ Operaciones 24/7 sin contratar nuevos empleados
' Facil implementacién

@ Solucion personalizada, lista para usar.

Pinza Robotica Inteligente
RG2 - FT

Tan sensible como una mano humana
que puede actiar como el tercer brazo
de un operario

Carga util 2 Kg / Quick Charge 110

Sensores integrados de fuerza y proximidad
en las puntas.

Auténtica colaboracion con los operarios
ayudandoles como lo harta un compafiero de trabajo

Pinza Eléctrica de Vacio
VG10

Dos lineas de vacio que aumentan
la velocidad del proceso

@66

@ No se necesita aire comprimido externo, lo que ahorra costes de
mantenimiento

& Varias ventosas de vacio aumentan la velocidad y flexibilidad para
varias aplicaciones

 Pinza doble

Atornillador Screwdriver

Resultados estables y reducen drasticamente
tiempo de ciclo

¥/ Manejo de diversos tamafios de tornillos
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\ & Control preciso del par y el eje eliminan

tiempo y coste de integracién adicional.

7 Intercambio entre tornillos de diferente tipo
o tamafo se hace en pocos minutos, reduciendo
el periodo inactivo

@ Amplia variedad de tamafios de tornillos, desde
M1.6 a M6, y hasta 50 mm de largo

(/' Adecuado para cualquier brazo robético
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Pinza Soft Lijadora

Pinza robotica flexible
para uso alimenticio

La automatizaciéon de alimentos
y bebidas ahora es mas facil

« Para cualquier aplicacion de acabado de superficies: lijar y pulir hasta

~ Puede seleccionar una amplia gama de formas irregulares C " dp
abrillantar y limpiar.

y articulos delicados
- Desde huevos hasta frutas, botellas o latas, la automatizacion Y NQ.PFOdl{CG el polvo ni el ruido de las lijadoras tradicionales que
de alimentos y bebidas ahora es mas facil. utilizan aire

4 . . o ) ¥/ Herramienta flexible para una amplia variedad de materiales de
Funciona sin un suministro de aire externo geometria variable
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CNC, IMM, prensa Transferencia, clasificacion, caEeIoci, e Insercion, colocacion, inspeccion
empaquetado, paletizacion pulido, brufiido, atornillado, enroscado
perforacién,

©)GUREGO  TEACOMPANAMOS DURANTE
TODO TU PROYECTO

Nuestros técnicos estan a su disposicion para ofrecer asesoria
y demostrar nuestros productos

Programe la intervencion de uno de nuestros asesores técnicos
directamente en el sitio de produccion
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Define tus Establezca las Apoyo en la seleccion de Enfrenta tus problemas Detecta y evalua el
necesidades y limitaciones de su entorno los accesorios adeciados término de potencial de colaboracion
expectativas de produccion para resolver la aplicacion automatizacién y disefio en linea con tus objetivos

El mejor servicio, antes, durantey
después de cada proyecto

Asistencia y capacitacion personalizada
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